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UNIVERSAL ROBOTS

UR-Roboter in industriellen Pick & Place-

Anwendungen

Automatisierte Pick & Place-Aufgaben sind bis dato die haufigs-
ten Einsatzgebiete fir Cobots von Universal Robots. Denn sie
Uberzeugen durch:

- verlassliche Wiederholprazision,
- hohe Wiederholgenauigkeit,

- Plug & Play-Bestiickung mit Vision-Sensoren, um einzelne
Teile zu lokalisieren,

Leichtbauweise mit sehr kleiner Standflache sowie

einfache Integrierbarkeit auch in sehr begrenzten Fertigungs-
umgebungen.

Daher sind unsere Roboterarme ideale und bewahrte Helfer fir
jede Art Pick & Place-Aufgaben.

Roboter-Programmierung leicht gemacht

Fur die Programmierung von UR-Robotern sind keine umfang-
reichen Programmierkenntnisse notwendig. Um dem Cobot die
Position der aufzunehmenden Teile zu ,zeigen®, gibt es mehrere
Maoglichkeiten:

« Roboterarm wird per Hand im sogenannten ,Teach-Modus"
Schritt fir Schritt an die Wegpunkte geflhrt, die er anfahren
soll und lernt so seinen Arbeitsweg.

« Programmierung iiber Pfeiltasten auf dem Bildschirm der
Bedieneinheit.

- Programmieren verschiedener Pick&Place-Sequenzen tiber
eine Vorlage der Polycsope Benutzeroberflache — entweder
direkt mit dem Roboter oder iber den kostenlos verfligbaren
URSim-Simulator.

- Unsere praktischen Anleitungen (,wizards") erleichtern es
Ihnen zudem, die Cobots fiir Standardaufgaben zu program-
mieren.

VORTEILEFURIHREPRODUKTION

Hohere Produktivitat, Konsistenz und Flexibilitat
Hohere Genauigkeit, geringerer Ausschuss

Widmen sich in unbemannten Schichten operativen
Aufgaben, auch wenn die Mitarbeiter schon Feierabend
haben

Flexible Einsatzmoglichkeiten entsprechend den sich
verandernden Anforderungen in Ihrer Produktion

Mitarbeiter haben mehr Zeit fir anspruchsvolle, wertigere
Aufgaben

KONTAKT

Werkzeuge fiir jede Anforderung

Egal wie komplex die Aufgabe: Unser Okosystem Universal Ro-
bots+ bietet eine groBe Auswahl an spezialisierten Werkzeugen
und anderem Zubehor, das einfach zu integrieren und anzuwen-
den ist — darunter bewahrte Kamerasysteme zur genauen Loka-
lisierung von Einzelteilen sowie verschiedene Greifer und andere
Werkzeuge fur effiziente Pick & Place-Anwendungen. Automati-
sierung lohnt sich somit auch bei kleinen LosgroRen.

DASBIETEN DIEUR-ROBOTER

- Sehr kleine Standflache (128 mm, 149 mm oder
190 mm Durchmesser)

Hohe Wiederholgenauigkeit (+ 0.1 mm/0.004")

Einfache Integration von Endeffektoren wie Greifern, Vi-
sion Systemen oder Kraftsensoren von Universal Robots +

Schnelle, einfache Programmierung (online und offline)

Einfach Uberall einsetzbar — kénnen nach erfolgreich ab-
geschlossener Risikobeurteilung ohne oder mit nur mini-
maler Schutzumhausung direkt neben dem Menschen
arbeiten.

Sie wollen mehr dartiber wissen, wie UR-Roboter lhre Pick & Place Anwendungen optimieren kdnnen?

Senden Sie eine Email an ur.we@universal-robots.com oder erfahren Sie online mehr: www.universal-robots.de
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JUGARD-+KUNSTNER GmbH

Automatisierte Pick & Place-Anwendungen mit Cobots

in lhrer Branche

Unternehmen aus einem breiten Branchenspektrum setzen bei verschiedensten Pick & Place-Auf-
gaben auf Cobots von Universal Robots. Lernen Sie nachstehend einige unserer gangigsten An-
wendungsbeispiele kennen. Ihre Branche ist noch nicht dabei? Kommen Sie gerne auf uns zu und
finden Sie heraus, wie UR-Roboter Sie bei Ihren Herausforderungen unterstttzen konnen!

CHEMIE- UND PHARMA-
INDUSTRIE

Zertifiziert fur die Anwendung in Rein-
raumen der ISO Klasse 5

Konform mit allen strengen Bran-
chen-Vorschriften bezlglich Genauig-
keit, Konstanz und Hygiene

Ideal flr das Mischen, Zahlen, Dispen-
sieren und Uberpriifen von sensiblen
Produkten

Ideal fiir die sterile Handhabung und
das Zusammensetzen von kleinen,
zerbrechlichen Teilen, bspw. Prothesen,
Implantate oder medizinisches Gerat

Anwender:  Glidewell Laboratories
Land: USA
Cobot: UR5

AUTOMOBILINDUSTRIE

Ermoglichen die Automatisierung von
Aufgaben, die mit traditionellen Indust-
rierobotern undenkbar waren

Alle Vorteile modernster Roboter-Au-
tomatisierungstechnik ohne die mit
traditionellen Industrierobotern verbun-
denen hohen Kosten

Schnellerer Durchsatz an den Ferti-
gungsstrallen

Mehr Flexibilitat in der Fertigung —
durchschnittliche Integrationszeit von
nur einem halben Tag

Leicht, platzsparend und problemlos

fur verschiedene Anwendungen ein-
setzbar

Anwender:  Continental Automotive
Land: Spanien
Cobot: UR10

ELEKTRONIK UND
TECHNOLOGIE

|deal flr Prozesse, die besondere Ge-
nauigkeit erfordern

Ermadglichen die Automatisierung kom-
plexer Maschinenbestliickungsvorgange
Hochste Wiederholgenauigkeit bei
gleichbleibend hoher Qualitat

Ideal zum sicheren und prazisen Han-
deln sensibler Materialien

Stabile Fertigungsprozesse steigern die
Effizienz

Hohe Flexibilitat und intuitive Handha-
bung

Qualifizierte Fachkrafte konnen sich
wieder hoherwertigeren Aufgaben
widmen

Hofmann Glastechnik GmbH
Deutschland
UR5, U10

Anwender:
Land:
Cobot:

Ergebnis: Kiirzerer Produktionszyklus beim
Frasen von Dentalkronen durch automati-
sierte Bestlickung von CNC-Maschinen:
Die Produktionszeit wurde um neun Stun-
den (von 27 auf 18 Stunden) gesenkt und
die Produktqualitat gleichzeitig erhoht.

Scannen Sie den Code
und schauen Sie sich
das Video an:

Weidentalstr.45

90518 Altdorf bei Nbg.

Ergebnis: Reduzierte  Betriebskosten
dank Automatisierung der Herstellung
und Handhabung von Leiterplatten. Um-
ristung ist jetzt um 50 Prozent schneller.
Die Bediener fiihren nicht langer manuelle
Aufgaben wie den Transport von Kompo-
nenten von einer Arbeitsstation zur nachs-
ten aus, sondern konzentrieren sich jetzt
auf anspruchsvollere Aufgaben.

Scannen Sie den Code
und schauen Sie sich
das Video an:

Tel.:09187/93669-0

Email: nbg@jugard-kuenstner.de

Ergebnis: Steigerung der Produktions-
kapazitaten im Anwendungsbereich um
50 Prozent durch automatisierte Bestu-
ckung von Glasdrehbanken. Die Ferti-
gungsprozesse wurden stabilisiert und die
Qualitat der Produkte nachhaltig verbes-
sert. Die Fachkrafte haben wieder mehr
Zeit fUr Tatigkeiten der traditionellen Her-
stellung von Glaskomponenten.

Scannen Sie den Code
und schauen Sie sich
das Video an:

www.jugard-kuenstner.de

Stand: 16.01.2018



